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« Motivation: Ein Tag in Deutschland heute / morgen

« Kooperative Applikationsszenarios
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Kooperative Applikationsszenarios

Szenario 1: Energieoptimierter Betrieb

Ziele:

« Ressourcenproduktivitat und —effizienz steigern
« Reduktion von Energiespitzen
« Abschaltung in produktionsfreien Zeiten

« Entlastung der Umwelt

Herausforderungen:
« Kooperation mit Produktionsleitsystem
« Abstimmung des Produktionsablaufs

Kooperationspartner:
« Produktionsteilsysteme
* Produktionsleitsystem

Kooperationsart:
« statisch

IAS:
« Demonstrator Automatisiertes Energiemanagement
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Kooperative Applikationsszenarios

Szenario 2: Automatisierte Beladung

Ziele:
« Selbststandige Erkennung von Ladung
« Abgleich mit Auftrag und Routenplanung

Herausforderungen:
« Kooperation mit Verwaltungssystemen
« Erkennung unterschiedlicher Guter

Kooperationspartner:
« Verwaltungssysteme
« LKW

« Ladung

Kooperationsart:
« statisch

IAS:
« Demonstrator Automatisierte Beladung
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Kooperative Applikationsszenarios // _/_

Szenario 3: Selbstorganisierende Logistik

Ziele: m

« Benachrichtigung bei Abweichungen vom Plan
« Verbesserung der Planung

Herausforderungen:
« Kooperation mit Verwaltungssystemen
« Wechselnde Qualitat der Netzwerkanbindung

Kooperationspartner:
« Verwaltungssysteme
« LKW

« Produktionsanlagen

Kooperationsart:
« dynamisch

IAS:
« Demonstrator Automatisierte Logistik-Produktionskooperation
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Kooperative Applikationsszenarios

Szenario 4: Flexible Fertigung

Ziele:

» Flexible Produktion

« Selbststandige Reaktion auf auftretende Probleme
« Beachtung individueller Kundenwunsche

« Bessere Ausnutzung der Produktionsstatten

Herausforderungen:
- Flexible Rekonfiguration von Produktionsanlagen
« Fahigkeitsbasierte Beschreibung der Produktionsschritte

Kooperationspartner:
« Verwaltungssysteme
« Produktionsanlagen

Kooperationsart:
* dynamisch

IAS:
- Demonstrator Flexible Fertigung
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Kooperative Applikationsszenarios // _/_
=

Szenario 5: Kooperierende Produktion

Ziele:

« Erhohte Flexibilitat

« Individuelle Produktvarianten

« Bessere Ausnutzung der Produktionsstaten

Herausforderungen:

« Flexible Rekonfiguration von Produktionsanlagen
« Abstimmung der Produktion

« Integration von individuellen Produktionsschritten
« Planung der Logistik

Kooperationspartner:
« Produktionsanlagen
« Logistiksystem

Kooperationsart:
* dynamisch

IAS:
« Demonstrator myloghurt in Kooperation mit AIS (Frau Prof. Vogel-Heuser)
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Kooperative Applikationsszenarios // _/_

Szenario 6: Intelligente Instandhaltung

Ziele:

« Reduktion von Stillstandzeiten

» Bessere Planbarkeit der Instandhaltung
 Erhohte Produktivitat

Herausforderungen:
 Erkennung von Abnormitaten
« Austausch von Informationen zu Fehlern und deren Behebung

Kooperationspartner:
* Produktionsanlagen
« Instandhaltung

Kooperationsart:
« dynamisch

IAS:
« Demonstrator Automatisierte Fehlerpravention
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Realisierung von Cyber-Physical Systems _//—\\/_

Definition:
Cyber-Physical Systems stehen flr die Verbindung von physikalischer und
informationstechnischer Welt.

‘ha g

. - Cyber-Physical System
Realisierung: %

« Middleware

« SOA
. /\F)[)S; |||iiiiiiiiiiiiiiiﬁiiiiiill
. Agenten System

Kommunikationsstruktur:
« Client - Server

» Peer — to — Peer

« Internet der Dinge

Automatisiertes
System
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Realisierung von Cyber-Physical Systems /_/-

/Agentenplattform 0
Zentrales Agent

Agentenmanagementsystem Agent

Agenten-
verzeichnis

Fahigkeits-
verzeichnis

AU

Dezentrales Agent 4N
Agentenmanagementsystem A fj
gent ﬁh

Fahigkeits-
verzeichnis

Agenten-
verzeichnis

Internet

Internetbasiertes
Agentenmanagementsystem
Agent Agent
Heterogenes / AMS 1# ‘A/MS 2
Agentenmanagementsystem
Agent Agent Agent
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Konzept — auBBere Kooperation

LAY

vz

Grundarchitektur:

Agenten-
Management-System

Internet

Agent ATS -
Agent

ATS

ATS
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Konzept — auBBere Kooperation _//_\/_

\

Erweiterungsarchitektur:
Zusatzliche Service-Agenten mit unterstitzenden Fahigkeiten:
z.B.:

= Kundenagenten
= Koordinationsagenten

Agenten-
= Kontrollagenten
Management-System
Service-
t Internet

Service- Service-
Agent Agent
Agent Agent

ATS -

INES Agent

ATS
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Konzept - innere Kooperation

Architektur zentraler
automatisierter
Systeme

\ 4

Architektur dezentraler
automatisierter
Systeme

© 2014, IAS 07.05.2014




00000

#% Konzept — innere Kooperation _//—\/_

Grundarchitektur:

= direkte Kooperation uber Feldbus

= Managementinformationen zentral dezentral
= Anlagen-Agent als Schnittstellen nach au3en

Agenten-

Management-System
innere Kooperation

T

*

b Komponenten- " Komponenten-
Agent Agent = . Agent

w-‘
o

| T e o N 4
& ATs- e el ATS- Ve T ATS-
\;’ Komponente _h o Komponente ”.,.‘ié'}, Komponente
| \4 Feldbus S ]
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Konzept - Gesamtkooperation /_/_

Verknupfung von innerer und duBerer Kooperation

Agenten-
Management-System
Kontroll-
Agent
Internet t
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Zusammenfassung /_/_

Agentenbasierte Basistechnologie

= Flexible Kopplung heterogener Systeme

= |eichte Verbindung bestehender Systeme

= Realisierung vielfaltiger Anwendungsszenarien

= Dezentrale und zentrale Moglichkeiten zur Koordination

= Datensicherheit durch verschliisselte Agentenkommunikation

= Selbstbestimmung bei der Weitergabe von Informationen und
bei der Durchfihrungen von Handlungen

= Dynamische Kopplung

© 2014, IAS 07.05.2014
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Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!
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