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Vorhersage menschlicher Bewegungstrajektorien, auf Basis derer mobile, für Intralogistik ein-
gesetzte Roboter vorausschauend navigieren können. 
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Wie kann eine Methodik aufgebaut sein, welche eine flexible Erstellung von Vorhersagen über 
die menschlichen Bewegungstrajektorien ermöglicht und auf deren Basis dann die Routenplanung 
mobiler Roboter optimiert werden kann? 



 Trajektorienvorhersage Routenpla-
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