5 Universitat Stuttgart
Institut fur Automatisierungstechnik und

Softwaresysteme
Einladung zum
IAS-Kolloquium
Uhrzeit Vortrag
09:45 Uhr Jonas Schweitzer
Implementierung und Optimierung eines End-to-en®
Interpretable Neural Motion Planner
betreut von Andreas Lécklin
10:15 Uhr Yannik Stephan

Kontextabhangige Laufzeit-Risikobeurteilung der
mobilen Roboterplattform Robotino auf Basis von
Reinforcement Learning

betreut von Manuel Muller

Ort: Die Vortrage finden zurzeit als IAS-WebEx-Meeting statt.
https://unistuttgart.webex.com/unistuttgart/i.php?MTID=m16fa02cee02a844b31f78d442b5131e5
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